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Ubung 1-1: Gruppeneinteilung

Wie bereits erwahnt, werden alle Ubungen in Zweiergruppen durchgefiihrt. Fiir die erste Einheit
werden die Gruppen zufallig zusammen gelost. Dabei wird das zuféllige Verhalten des Ozobots bei
Kreuzungen ausgenutzt. Hiermit kann den Schilerinnen und Schiilern ein erster Eindruck der
Funktionsweise des Miniroboter gegeben werden. In unserem Fall wurde die Klasse zuerst zweigeteilt,
um das Verfahren zu beschleunigen. Aus diesen beiden Gruppen ziehen die Lernenden
je ein Kartchen mit einer Nummer (Ubung 1-1: Gruppeneinteilung, Kartchen). Diese Nummern
werden auf dem Papier, wie unten in der rechten Abbildung zu sehen ist, in die vorgefertigten Boxen
eingetragen und beliebig mit Linien verbunden. Im nachsten Schritt wird der Ozobot in die
Mitte gesetzt und fahrt eine zuféallige Box an. Diese Nummer und die, die der Ozobot als néchstes
ansteuert sind ein Team. Fahrt der Roboter auf eine leere Box oder ein bereits verwendetes Feld
muss er umgedreht oder wieder in die Mitte gesetzt werden. Diese Aktionen werden von der
Lehrperson ausgefiihrt und Uberwacht. Das leere Blatt zum Ausflllen kann auf der nachsten Seite
gefunden werden (Ubung 1-1: Gruppeneingeteilung, Vorlage).
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Erste Versuche der Schilerinnen und Schiler mit dem Ozobot.

Nach der Gruppeneinteilung, werden den Zweierteams je ein Ozobot, eine Pkacung Stifte, die Blatter
mit den Tipps bzw. den Farbcodes und leere A4-Blatter zum Ausprobieren ausgehandigt. Die restliche
Einheit ist dafir vorgesehen, den Lernenden ein Gefuhl fir den Umgang mit den Ozobots
zu geben. Dabei sollen Linien (schwarz und farbig), Kreuzungen und erste Farbcodes auf leeren
Blattern gezeichnet werden. Die Lernenden haben bei dieser Aufgabenstellung keine
Einschrankungen.
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Wie bereits erwähnt, werden alle Übungen in Zweiergruppen durchgeführt. Für die erste Einheit werden die Gruppen zufällig zusammen gelost. Dabei wird das zufällige Verhalten des Ozobots bei Kreuzungen ausgenutzt. Hiermit kann den Schülerinnen und Schülern ein erster Eindruck der Funktionsweise des Miniroboter gegeben werden. In unserem Fall wurde die Klasse zuerst zweigeteilt, um das Verfahren zu beschleunigen. Aus diesen beiden Gruppen ziehen die Lernenden je ein Kärtchen mit einer Nummer (Übung 1-1: Gruppeneinteilung, Kärtchen). Diese Nummern werden auf dem Papier, wie unten in der rechten Abbildung zu sehen ist, in die vorgefertigten Boxen eingetragen und beliebig mit Linien verbunden. Im nächsten Schritt wird der Ozobot in die Mitte gesetzt und fährt eine zufällige Box an. Diese Nummer und die, die der Ozobot als nächstes ansteuert sind ein Team. Fährt der Roboter auf eine leere Box oder ein bereits verwendetes Feld muss er umgedreht oder wieder in die Mitte gesetzt werden. Diese Aktionen werden von der Lehrperson ausgeführt und überwacht. Das leere Blatt zum Ausfüllen kann auf der nächsten Seite gefunden werden (Übung 1-1: Gruppeneingeteilung, Vorlage). 
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Erste Versuche der Schülerinnen und Schüler mit dem Ozobot.

Nach der Gruppeneinteilung, werden den Zweierteams je ein Ozobot, eine Pkacung Stifte, die Blätter mit den Tipps bzw. den Farbcodes und leere A4-Blätter zum Ausprobieren ausgehändigt. Die restliche Einheit ist dafür vorgesehen, den Lernenden ein Gefühl für den Umgang mit den Ozobots zu geben. Dabei sollen Linien (schwarz und farbig), Kreuzungen und erste Farbcodes auf leeren Blättern gezeichnet werden. Die Lernenden haben bei dieser Aufgabenstellung keine Einschränkungen. 
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